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ACTA DE MODIFICACION DE AMPLIACION DEL CRONOGRAMA DEL PROCESO CAS
N°001-2019-MPP

Siendo las 10.00 horas del dia 09 de setiembre de 2019, se reunieron en la Oficina de la
Gerencia Municipal de la Municipalidad Provincial de Palpa, los miembros titulares;

e Econ. Clever Mirco Ramos Cucho: Presidente

e Mag. Luis Antonio Uribe Arana: Secretario Técnico

¢ Dr. Pedro Huaroto Atunga : Primer miembro
del Comité de Seleccion de Personal para la Convocatoria Publica CAS N° 001-2019-
MPP  designados mediante Resolucion de Alcaldia N° 092-2019 -MPP/ALC, de fecha
20 de marzo del 2019 los miembros del Comité, que por error involuntario se omitio lo
dispuesto en la Ley N°27736 — Ley para la transmision radial y televisiva de ofertas
laborales y el Decreto Supremo N°003-2018-TR que Establecen las disposiciones para el
registro y difusion de las ofertas laborales del Estado, y en cumplimiento de la misma se
acuerda por unanimidad lo siguiente:

Modificacion de las Bases de la Convocatoria Pdblica CAS N° 001-2019-CSP-
MPP, segun el siguiente contexto:

El comit¢ de Selecciéon podra modificar las fechas del cronograma segin las
circunstancias ya sean por caso fortuito y/o fuerza mayor, cuestiones de seguridad y/o
situaciones no previstas que se pudiera presentar.

. Modificacién y Ampliacién del Cronograma del Proceso

ETAPAS DEL PROCESO

ACTOS PRELIMINARES
EVENTO DEL 23/09/2019 AL 03/10/2019

Publicacién de la Ofertas Laborales en el portal
web de la Municipalidad y Presentacién del |pEL 23/09/2019 AL 27/09/2019
Curricular Vitae en la Mesa de Partes de la
Municipalidad provincial de Palpa

Evaluacion de Curriculum Vitae 30/09/2019
Publicacién de Resultados de la evaluacion de

Curriculum 01/10/2019
Entrevista Personal 01/10/2019
Publicacién de Resultados de finales 02/10/2019
‘Suscripcién y Registro de Contrato 03/10/2019
Inicio de labores del personal CAS 07/10/2019

Siendo las 11:15 horas y no existiendo otros puntos a tratar, se levantd la sesion, firmando
en sefal de conformidad los miembros-i es del Comité de Seleccion.
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